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在现代工业制造中，喷涂技术扮演着不可或缺的角色。

无论是汽车、家具、电子产品还是航空航天领域，喷涂不仅为产品提供了美观的外观，

更是保护材料、延长使用寿命的关键工艺。随着制造业对精度、效率和环保要求的不断

提高，传统的手工喷涂方式已难以满足现代化生产的需求。自动化、智能化的喷涂解决

方案，正在成为智能制造的重要推动力。

意大利CMA自����年成立以来，始终致力于为全球制造业提供高效、智能的喷涂解决

方案。����年，埃夫特收购CMA，并将CMA先进的喷涂机器人技术和产品国产化，成为

国内唯一能够独立研发、生产防爆喷涂机器人本体的高科技企业。目前埃夫特喷涂机

器人服务于亚洲，欧洲，南美等��多个国家的企业用户。

埃夫特喷涂机器人可支持从入门到高端的多种应用场景，满足不同行业、不同规模客

户的需求，并以“让喷涂如此简单”为理念，融入了智能化、数字化的前沿技术。通过不

断优化喷涂工艺、提升用户体验、降低涂料浪费，我们帮助客户实现了生产效率的最大

化和运营成本的最小化，助力客户实现绿色生产。

未来，随着智能制造的深入发展，喷涂机器人将在更多领域发挥重要作用。埃夫特将继

续深耕技术创新，与客户携手共创智能制造的未来。

A b o u t  Pa i n t i n g  A p p l i c a t i o n
关 于 喷 涂 应 用



埃夫特智能机器人股份有限公司

埃夫特是中国国产工业机器人的先行者与重要参与者，

是国产喷涂机器人领导者，

是一家专注于工业机器人产业的高科技公司。
文化理念

真诚 勤奋 精益
创新 协同 专业

以客户为中心
以奋斗者为本
坚持不断努力

价值观

智造智能机器人
解放人类生产力

使命与愿景

让喷涂如此简单⸺易安装、易集成
全系列臂展，适配不同喷房安装尺寸
中空腕+偏置腕，覆盖不同应用场景
本体预留工艺设备安装位置
电柜支持多附加轴扩展
选配工艺产品包

让喷涂如此简单⸺易编程、易使用
易编程的离线编程软件
易编程的喷涂工艺包
易使用的VR和AXPS

让品质如此稳定⸺更安全、更可靠
国内外三重防爆认证
出口欧盟CE认证
出口北美UL认证
中国机器人CR认证

让品质如此稳定⸺高油漆品质、高油漆利用率
本体优化，保障运行精度和稳定
算法升级，提升轨迹平滑和流畅
选配工艺设备，提升油漆质量和油漆利用率

全过程技术支持⸺提供全流程服务
售前赋能
售中支持
售后服务
线上/线下培训

公司成立 科创板上市 注册资本
���� ���� ��,���万



「场景重点展示」

小型件喷涂
使用小臂展喷涂机器人，可在有限的空间内进行小部件喷涂，最大化空间利用率。

「丰富的产品库，满足客户各场景的使用需求」

中空手腕系列机器人

偏置手腕系列机器人

GR����-���� GR����-���� GR����-���� GR����-���� GR����-����

GR����-���� GR����-���� GR����-���� GR����-���� GR����-����

GR����-����
偏置手腕+超长臂展

GR���-����
偏置手腕

GR���-����
偏置手腕+拖动示教

GR����-����
开门机器人

用于车灯、后视镜等小型工件的喷涂
可搭载单枪、多枪、雾化器等喷控设备
中空大直径手腕，方便集成油气管路

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.��mm

用于电池托盘、电机、阀门等小型工件的喷涂
可搭载喷枪等工艺设备
偏置手腕，机器人正面喷涂无奇异点，大大提升编程效率

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.��mm

差异化系列机器人



大型件喷涂
可以满足各种大型工件的喷涂，单台机器人可以覆盖更大的工作范围。

用于保险杠、汽车整车、特种车辆驾驶舱、箱体罐体、高铁车身等大型工件

大口径中空手臂，满足多管束路集成，避免涂料、气管的干涉 

可搭载多个喷枪及大型环杯型喷枪、各品牌雾化器

手臂内空间充足，集成比例阀，控制模块、换色阀、齿轮泵等多种工艺设备

大臂三段式设计，方便拆装、集成

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.�mm

家具木器等大型平板件、集装箱等大型箱体、工程机械
等大型复杂金属件、JG等大型工件喷涂
可搭载喷枪等工艺设备
�R偏置手腕，正面无奇异点

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.��mm

「场景重点展示」

中型件喷涂
可以满足各种中型工件的喷涂，不仅可以对靠近机器人的工件进行喷涂，也可以满足较远距离的喷涂，对工件的喷涂角度进行更好的控制。

用于汽车内饰件、外饰件等中型工件的喷涂
可搭载双枪及大型喷枪等工艺设备
大中空手腕，可实现多路油气管通过，避免喷涂姿态变
化造成管路干涉

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.��mm

用于陶瓷、家具、五金、汽车零部件等中型工件喷涂
可搭载喷枪等工艺设备
�R偏置手腕，机器人正面无奇异点

展示机器人型号：GR����-����

可达半径
手腕可搬运质量

重复定位精度

����mm
��kg

±�.��mm



「易集成」

可集成双组份齿轮泵电机，在防爆腔体内可以安装比例阀等气动元器件，机器人底部预留喷涂工艺线缆口，方便集成。

「场景重点展示」

「易安装」

支持地面、壁挂、顶吊、倾斜角安装，可根据安装空间、工件大小等选择不同的方式，实现布局的灵活性。

倾斜角安装地面安装 壁挂安装 顶吊安装

最多可支持��组换色阀安装;
油漆工艺控制元器件离喷枪距离更近，
反应更快，减少涂料消耗，提高喷涂质量。

配置工艺臂
最多可支持�组比例阀安装;
控制元器件安装在防爆腔体内，元器件无需额外防爆，降低集成成本;
机器人大臂三段式设计提高集成及维护效率。

防爆腔体内

底部预留喷涂工艺设备线缆接口;
便于集成布线。

底座内
可集成�组齿轮泵电机;
可集成��组集成电磁阀。

电机座内

汽车整车喷涂
使用大臂展GR����-����机器人，不仅可以保持以良好的姿态在车身远端进行喷涂，同时搭载编码器也可以进行追踪式喷涂，实现高节拍的工作需求，机器
人采用左右对称设置，方便程序的镜像与复制，搭配GR����-����开门机器人，配合集成的内部指令，可自动完成车身内板的喷涂，通过算法的加持，保证了
机器人喷涂动作的流畅性，减少了因机器人造成的质量缺陷。



「易编程、易使用」

�. 专用的喷涂指令：指令全面，功能易懂，让喷涂更简单；
�. 追踪设置：简单操作的追送标定，可以对传送带上移动的工件进行喷涂，大大提高工作节拍；
�. 刷子表：按车型、颜色分别对应刷子表，支持复制、粘贴、比例增大、减小等参数修改的便捷操作；
�. 清洗程序：时间表呈现模式，简单易设置；
�. 喷涂相关设置：工艺过程控制中的相关参数值设置；
�. 安全区域设置：可以设置机器人的工作及非工作区域，防止机器人发生碰撞；
�. 模拟量：雾化、成型空气的模拟量标定；
�. 附加轴控制：转台、多附加轴可通过简单的设置实现机器人内部控制，大大提升机器人应用场景的多样性。

喷涂工艺包EPA (EFORT Paint APP)

离线编程软件EPS (EFORT Paint Studio)

CAPV工艺柜

�. 工作站搭建：快速加载机器人、设置工作环境、配置附加轴、数模的加载与位置调整；
�. 离线仿真：方案布局、可达性验证、节拍验证、多机协同作业、碰撞检测；
�. 离线编程：简洁的菜单主界面、易操作的图形界面、分页式的程序界面；
�. 工艺调试：轨迹上根据不同的刷子显示不同的颜色，可对照车身位置直接修改刷子参数；
�. 便捷功能：程序及刷子的上传下载。

喷涂机器人全系列可以选配CAPV工艺控制柜，该系统可实现替代人工对喷涂参数的自动调节及控制。它由数几组比例流量阀和相关的管路组成
了一个PID闭环的流量和压力自动反馈及调节系统。可实现机器人系统对扇幅空气流量，涂料喷涂流量，雾化空气流量及喷涂过程中其它相关参数
的自动调整。所有喷涂相关的参数可通过人机界面进行实时修改及保存，以匹配不同工件及工艺要求。

 产品介绍：

应用场景：

「高油漆品质、高油漆利用率」

可推广应用在汽车零部件、电子制造、五金、家具等各行业喷涂作业。
硬件优势：�. 标准配置，现场集成便捷，节约时间成本；

�. 布局简洁、走线清晰，可靠性高；
�. 采用比例阀，维修、更换成本低。

软件优势：�. 机器人与PLC均可对其组态进行控制，集成范围广；
�. 通过特有喷涂控制算法，实现喷涂工艺参数控制更准确、更高效、更时效。

VR示教系统

VR Tracking是用无线追踪器捕捉操作人员移动机器人手柄在空间中移动的点位，根据轨迹生成技术，经过离线仿真软件的计算，形成机器人运动
的程序。把程序自动发送给机器人，让机器人复现之前操作人员运动的轨迹。

 产品介绍：

应用场景：可推广应用在汽车零部件、电子制造、五金、家具等各行业喷涂作业。
硬件优势：�. 一套产品可供多台机器人使用；

�. VR 硬件采用无线通讯数据，该通讯方式中间没有多余的线缆，方便示教；
�. VR 使用的示教支架、重量较轻，整体重量仅在 �.�kg 左右、且适配不同手腕和枪架。

软件优势：�. 该软件可具备示教轨迹完全记录并按照 �:� 比例复现；示教的轨迹会实时记录在软件显示画面中，可以看到整个的示教效果；
�. 具备程序的整体偏移功能，该功能主要为喷涂多个相同产品，示教时只需示教一个产品轨迹，其他产品轨迹利用偏移功能即可，这样会节约示教
时间，同时解决喷涂效果不一致问题。



M型控制柜采用紧凑的结构设计方式，柜体尺寸较小，只需占用较小的安装空间，同时预留附加轴驱动器的安装位置；

集成度高，单块芯片上所容纳的元件数目多，优化布线，高速度、低消耗、更可靠；

支持热插拔，在不关闭系统电源的情况下，将模块、板卡插入/拔出不影响系统支持工作，提高系统的可靠性、快速维修性、冗余性和灾难的及

时恢复能力，具有较高的防护等级，安全性高，适应性强，可适用于恶劣的生产环境；

有更安全版本的PLD，可靠性强，安全性高；

采用灵活方便的安装方式，可实现快速的拆装操作，便于故障的排查与检修；

支持抱闸释放等多种选配功能，最大程度满足客户集成需求。

「埃夫特喷涂专用控制柜」

标准的机器人控制柜上部搭载有喷涂组件（防爆功能模组、附加轴驱动器等），实现了更适用于喷涂专用的M型控制柜。 核心控制元件-控制单元：
主运动控制部分

埃夫特自主化控制器，具有�路独立的EtherCAT主站通道；
�路独立的以太网从站通道；
�路独立的通用以太网通道；
支持Axioline协议，用于与Axioline外围设备的通讯；
�路CAN通道，可用于外部轴控制或远程IO；
�路A型的USB接口；
�路RS���通用串行通道；
�路用于远程诊断的WIFI通道，内置Web服务器；
支持OPC服务器，ActiceX和NET库，用于Windows环境下的通讯。

核心控制元件-驱动单元：
主驱动部分

小巧强劲：具有高性能、大功率、小体积等优势；
性能卓越：领先的高精度与响应速度，内置参数自整定、振动抑制、 集成安全功能等丰富的应用功能；
采用多轴模块化集成设计，紧凑的机身内可最多可同时容纳 � 个伺服轴，可实现客户的深度定制。

电源
轴数

输入容量
控制柜尺寸

重量
防护等级
 物理I/O
现场总线

运行时环境温度
认证

� 相 /AC ��� (±��%)  ��-��Hz
�轴-�轴

�KVA
W���mm×H����mm×D���mm

���kg
前腔IP��，后腔IP��

��个数字输入/��个数字输出（客户可用，支持扩展）
ModbusTCP 、TCP/IP、EtherCat、Profinet

�-��℃
CE

技术参数

「埃夫特自主开发控制器」



「提供全流程服务」

一站式售前服务
技术交流：详细了解各机器人特点，对埃夫特机器人有较为深入的认识，为应用场景赋能。
方案设计：拥有各行各业三十年机器人喷涂应用经验，为您的切身需求提供个性化应用解决方案。
打样及验证：公司建立专业喷涂实验室，可以预先打样，对机器人应用集成项目的关键节点及工艺路径进行测试验证。

安心的售后保障
专业化团队：配备机器人软件、硬件，喷涂工艺，系统集成等行业专家组成的专业化售后团队。
全天候响应：国内�*��小时响应。
全方位保障：为用户进行现场设备维修、维保，故障排查处理、现场培训等服务。

完善的培训课程
定制化培训：积极响应客户需求，针对客户实际的应用场景设计对应的培训课程，更有侧重的展开培训。
技术培训：定期开展线上和线下喷涂专业培训班，涵盖EFORT喷涂机器人编程及仿真、机器人配置及维保等内容。

全面的售中支持
设备调试支持：协助用户现场完成机器人外围设备配置、通讯建立。
工艺调试支持：提供离线编程、轨迹示教、质量问题解决的支持，助力调试顺利进行。

喷 涂 团 队 介 绍



「合作伙伴」「更安全、更可靠」

埃夫特喷涂机器人拥有欧盟ATEX和中国PCEC双重防爆认证，是国内唯一拥有双防爆认证的喷涂机器人制造商。

国内防爆证书

国外防爆证书



型号
控制轴数

手腕可搬运质量

重复定位精度

本体质量

可达半径

本体防护等级

控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

GR630-1900

�轴

� kg

±� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±��°

+��°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR680-2700

�轴

� kg

±�.� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

+��°/ -���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6100-3800

�轴

�� kg

±�.� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

+��°/ -���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6160-3200

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

+��°/ -���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6150-1500

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、壁挂、顶吊、倾斜角

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6150-2000

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6150-2200

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6150-2500

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6150-2900

�轴

�� kg

±�.� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6100-1700

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、壁挂、顶吊、倾斜角

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6100-2200

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6100-2400

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR6100-2700

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

GR3100-1400

�轴

�� kg

±�.�� mm

���.� kg

���� mm

IP��

IP��

地面

���°/ sec

���°/ sec

��� mm/ sec

/

/

/

±���°

±���°

��� mm

/

/

/

GR6100-3100

�轴

�� kg

±�.�� mm

��� kg

���� mm

IP��

IP��

地面、顶吊、壁挂

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

���°/ sec

±���°

±���°

+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°
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