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         埃夫特智能机器人股份有限公司，是一家专注于机器

人产业的高科技公司，于����年在科创板上市。公司自成

立以来，凭借前瞻性的战略布局和对核心技术孜孜不倦的

追求，逐步成长为国内知名的机器人以及智能制造解决方

案提供商，专注、专业打造全系列机器人产品以及跨行业智

能制造解决方案。通过引进和吸收全球自动化领域的先进

技术和经验，形成了从机器人核心零部件到机器人整机再

到机器人高端系统集成领域的全产业链协同发展格局。

         埃夫特以通用机器人研发制造为基础，在喷涂、焊接、

码垛、搬运、上下料等多个应用领域提供解决方案，广泛应

用于汽车及汽车零部件、电子制造、光伏、锂电、金属制品、

家具、家用电器、食品饮料等各行各业。埃夫特机器人和解

决方案遍布全国，并出口到欧洲、亚洲、非洲、大洋洲等多个

国家和地区。

         埃夫特正在成为一家全球型的公司，我们在亚洲、欧

洲、美洲等地设有本地公司与分支机构，并通过整合全球

资源来帮助客户来提升竞争力。

         埃夫特致力于成为国际一流的智能化装备提供商，在

全球有多个机器人核心技术研究中心。我们始终坚持用机

器人技术推动制造业创新。公司是国家机器人产业链链主

企业，首批国家级专精特新“小巨人”企业，中国机械工业

联合会机器人分会副理事长单位，国家机器人标准化总体

组成员单位，安徽省首批科技领军企业。建有机器人行业

国家企业技术中心、国家地方联合工程研究中心、国家级

博士后科研工作站、安徽省技术创新中心、安徽省工程技

术研究中心等多个国家及省级以上研发平台。

         埃夫特自成立以来累计主持和承担包括科技部

���计划，国家重点研发计划，国家科技重大专项在内

的机器人领域各类国家级科技攻关项目合计��余项，

拥有各类专利���余件，参与制定机器人行业国家标

准、行业、团体、地方标准��项，形成了完整的研发和

创新能力。

         埃夫特坚持以客户为中心的价值观，不断洞悉市

场需求、为客户探索最佳解决方案。我们构建了遍布全

国的专业化团队和�*��小时在线的客户服务体系，一

切为了帮助客户更好的创造价值。
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中国机械工业联合会机器人分会副理事长单位
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智造智能机器人
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埃夫特全球布局图
EFORT
GLOBAL PRESENCE
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E F O R T  R O B O T  F A M I L I E S
埃 夫 特 机 器 人 家 族

「SCARA」 「桌面」 「小负载」 「中负载」 「防爆」 「大负载」 「焊接」「码垛」 「喷涂」 「协作」



核心竞争力
CORE
COMPETITIVENESS
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核 心 零 部 件  -  自 主 化

公司及关联方掌握了包括机器人控制器、伺服驱动和减速机在内的三大核心零部件技术；
目前机器人核心部件自主化和国产化比例超过��%，机器人控制器、高性能伺服驱动，运
动控制内核，主控芯片和功率器件自主可控。

机 器 人 整 机  -  全 系 列

包括防爆喷涂机器人在内的完整产品谱系；
提供全系列大、中、小型负载机器人，可满足多个行业应用需求。

·
·

·
·

·

系 统 集 成 能 力  -  全 场 景

可在焊接、喷涂、抛光、打磨、码垛、装配等主要工序领域，为汽车及零部件、轨道交通、航空
航天、光伏、锂电、电子制造、物流、木器、卫陶等企业提供解决方案，赋能行业合作伙伴。

【机器人控制器】 【减速机】 【驱控驱动系统】

【通用工业机器人】 【协作机器人】【喷涂机器人】【焊接机器人】

【整线白车身焊装产线】 【高铁喷涂】

关键技术
KEY
TECHNOLOGIES

抖 动 抑 制 技 术

              机器人在打磨、涂胶、机械切割等应用中，在低速匀速沿轨迹运动时、程序点位距离小短距离
频繁加减速时、高速启停时都会产生抖动。埃夫特采用先进技术，通过对减速机、本体结构及传动方
式的优化，增加了机器人整体刚度，同时改善了低速抖动性能。

碰 撞 检 测 技 术

              基于动力学模型开发，满足机器人任意位置安装、碰撞灵敏度自由设置、碰撞后停止或回退可
选，更好的保护人机设备安全。

拖 动 示 教 技 术

              机器人本体采用气动平衡结构，配合精确的动力学模型，可根据机器人的姿态动态平衡械臂
重力矩，从而实现机器人手臂能够被轻松拖动，操作者拖动机器人手腕运动的同时，机器人控制器
实时记录手腕运动轨迹并保存下来自动生成轨迹程序，完成机器人轨迹编程。是一种非常容易掌握
的编程方式，简单训练即可掌握机器人的编程。

本 体 高 刚 度 设 计 技 术

              全系机型采用拓扑优化方法，降低了整机质量、提升了各部件的安全系数和刚度，整机负载自
重比更合理，整机刚性提升的同时，具有更好的动态响应。

安 全 区 域 监 控 技 术

              在生产过程中，为了避免多台机器人共同工作或者机器人与其他设备配合工作时发生干涉碰
撞，用户可以对TCP的运动区域进行限制，通过实时监控机器人TCP位置点和这些区域的位置关系
来控制机器人的运行和停止。对监控区域的形状、类型、大小、位置等相关参数进行配置，可以满足
两个甚至多个机器人在同一工位进行安全操作的需求。根据实际情况，这些区域类型包括：禁止区
域、停止区、共享区域、信号共享区。

抖动抑制之前

抖动抑制之后
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应用软件
APPLICATION
SOFTWARE

码 垛 工 艺 包

              埃夫特码垛机器人集成了通用码垛包，其中通用码垛分为三部分，分别是基础设置、工艺设置以及生产监控三部分。通用码垛包支持最多�线�垛盘设
置，每个垛盘最多支持��种产品型号规格。支持垛型自定义手动自由拖放设置，操作简单。码垛包提供丰富的函数调用接口，用户通过简单的编程就可以实现
多产品多垛型的机器人智能码垛。

Ax PS 喷 涂 程 序 自 动 生 成 系 统

              与视觉系统集成在一起的轨迹自动生成系统，在喷涂作业区前端设有一个
扫描装置以生成工件的�D或�D数据，并发给机器人。机器人控制器接收到信息
后，根据预先设定的喷涂工艺参数，自动生成机器人程序。该系统大幅度缩短编程
时间和难度，从而提高生产效率。

E R _ Fa cto r y

              ER_Factory是埃夫特完全自主开发的机器人三维仿真编程系统，可以帮助
编程者在原理调试现场的情况下，又保证现场的轨迹精度要求；ER_Factory通过
曲面曲线特征来计算机器人运动轨迹，保证轨迹的精度要求，可以应用于搬运、码
垛、喷涂、铣削加工、抛光、打磨、雕刻、激光切割、点焊、弧焊等；后置功能强大，支
持国产及国外主流机器人产品的离线程序创建；应用于自动化产线生产过程的仿
真验证及虚拟调试，为客户提供可行的解决方案。

集 成 开 发 平 台 - 墨 斗 I D E

              墨斗IDE是一款专门用来开发基于埃夫特高性能控制器的机器人应用及解
决方案的集成开发平台，该平台可以帮助您提高开发效率，构建您在工艺方面的
核心竞争力。
�.提供统一的开发平台，包含大量开发资源库，丰富的开发组件；
�.支持包括功能包、工艺包、运控算法及视觉算法等开发程序；
�.支持机器人应用程序离线编程、模拟仿真及在线调试功能；
�.基于模板大厅，用户可快速构建自己的应用及解决方案，并可持续累积开发技
术经验；

行业及应用
INDUSTRIES AND
APLLICATIONS

汽 车 及 汽 车 零 部 件 行 业

              埃夫特在汽车及汽车零部件领域拥有��多年经验，熟知汽车冲压、焊装、涂装、总装工艺，在汽
车整车产线多机器人协同作业应用方面更是有着丰富的经验。在白车身自动化焊装工艺过程中，采
用埃夫特自主研发技术，多机协作完成从底板三大件、侧围、顶盖、门盖上件，涂胶、定位焊、补焊、总
拼、辊边工艺过程，实现多车型柔性化生产。

光 伏 行 业

              埃夫特采用ER��，ER��，ER��，ER��，ER��，ER���，ER���，ER���系列产品，在光伏行业电池片
的制绒、扩散、热氧化、碱抛、退火等工艺做花篮上下料和插片应用；在组件端作玻璃上料、排板、接
线盒涂胶、固化、分档等工艺应用，配备行业定制软件工艺包，方便用户操作使用，提高自动化生产
程度和工作效率。

电 子 行 业

              埃夫特致力于为电子行业提供专属工业机器人应用解决方案，助力电子制造企业的自动化、
智能化升级。在电子行业，埃夫特紧紧围绕客户需求，定制开发了多款多关节工业机器人，可适用于
单工位、双工位、多工位等应用场合。产品具有高惯量、高可靠、高防护、易用性好等特点，助力客户
提升运行速度、减少设计及调试时间，进一步实现降本增效。

卫 陶 行 业

              埃夫特机器人深耕卫陶行业，针对喷釉应用推出专用机器人，且在卫陶龙头企业被广泛应用。
专用机器人配合无动力关节臂，解决传统示教慢和难的问题，机器人本体和电控柜防护等级大大提
升，满足恶劣工作环境。典型应用卫陶行业的喷釉、俢坯、打磨、搬运、码垛等场景，能够提供完整的卫
陶行业应用解决方案。

锂 电 行 业

              埃夫特深耕机器人在锂电池行业的应用场景，基于对动力电池、消费电池及储能电池制造工艺
的深度研究，针对性推出全尺寸SCARA系列机器人和全载荷六轴机器人产品矩阵，负载范围覆盖
�kg至���kg。通过集成堆叠、烘烤、物料转移、等离子清洗、涂胶、激光焊接、紧固装配及质量检测等
核心工艺，EFORT机器人实现了高柔性化、高精度、高速度的作业表现，同时兼顾易用性与稳定性，
全面满足锂电池生产环节的严苛要求。



埃夫特机器人学院
EFORT
ROBOT COLLEGE
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埃 夫 特 机 器 人 学 院，
为 客 户 提 供 机 器 人 专 业 完 整 的 课 程 体 系 和 完 善 的 培 训 措 施，帮 助 客 户 提 升 人 才 团 队 专 业 技 能 。

完 善 的 培 训 设 施

完 整 的 课 程 体 系

企 业 定 制 化 培 养

码 垛 埃夫特拥有小、中、大负载多款码垛机型，具备高速智能码垛、上下料功能，标配智能通用码垛工艺包，可定

制耐火砖和陶瓷行业专用码垛包，具有可视化界面、编程简易等特点。可通过ER-Factory实现码垛场景的

离线仿真，基于IDE平台的客户定制码垛。广泛应用于各行各业，满足食品、饮料、饲料、化肥、建材、金属制

品、家用电器等不同产品在袋、箱、桶、瓶等包装形式下的码垛需求，提升产线效率，更高效安全。

打 磨
特殊的手腕结构和高防护，满足五金、铸件、电子制造部件、卫浴以及汽车零部件等产品的打磨、抛光、去毛

刺应用，利用智能打磨工艺包和离线仿真软件对复杂曲面的轨迹自动生成以及工艺参数调节，设备投入生

产快、抗冲击能力强，大幅缩短产品切换的调产周期，提高了机器人应用的效率和可复制性。

搬运
具备安全区域监控、产线跟踪、视觉定位以及碰撞检测功能，为物料的自动化搬运提供可靠、安全以及高效

的方案。

焊 接 弧焊机器人套机

多种机型可供选择，具有外形美观、结构紧凑、运作平稳等特点；搭载行业领先的弧焊功能包：电弧跟踪、接

触寻位、激光跟踪、间断焊、自定义摆弧文件等特色功能组成，操作界面汉化程度高，易用性强，极大降低机

器人操作的学习成本，方便每一位客户的使用；同时支持多家焊接电源的通讯协议，可根据需求，自由搭配

机器人、焊接电源、弧焊功能包等组件，以及清枪站、变位机等辅助设备，能够满足更多种类的焊接需求，从

而提高生产效率，提升经济效益。现已广泛应用于电动两轮车、电动三轮车、健身器材、钢结构、船舶制造、

汽车零部件等行业。

非标准件智能焊接系统SmartWelding

针对非标准件的特点，SmartWelding系统融合视觉、激光、仿真编程、焊接工艺等技术，实现无需人工示

教，通过视觉或者输入构件�D数模，获取焊缝信息，自动生成焊接工艺，通过激光扫描自动纠偏，自动生成

焊接轨迹，实现自动焊接。可通过增加行走轨道、龙门等设备扩展机器人作业范围，适用于大构件的焊接，

亦可与MES系统连接，实现数据的上传下达。广泛应用于钢结构、桥梁、造船、电梯、重工等行业。

喷 涂 具备独有的专利技术，能满足客户不同的喷涂需求。拖动示教，仅需一人即可完成全部示教动作。实际应用
过程中可调整机器人运行速度，进而提高生产效率。点对点在线编程，人工教机器人动作并记录指定位置
和动作的示教方式，可针对不同工件设定专门的喷涂参数，能适应不同工件的喷涂作业。支持离线编程，编
程的同时不需要停止机器人的运行。与视觉系统集成在一起的轨迹自动生成系统，可以大幅缩减编程所需
时间。专业的技术能力使产品涉及的领域越来越广泛。

1

2

3

4

5

冲 压 埃夫特针对冲压行业需求正向开发的高性价比机器人，具有图形化引导式界面、示教器热插拔、防碰撞、安

全区域监控、冲压工艺包等实用功能。简洁直观的冲压工艺包、图形化界面，简化编程，示教方便。预留气管

和I/O接口，易于集成。内置软PLC功能，支持Modbus TCP和PROFIBUS DP总线。灵敏的碰撞检测功能，非

预期碰撞自动停止。自主安全区域检测功能，保障人机、设备安全。
6



合作伙伴
BUSINESS
PARTNER

客 户 分 布 广 泛，
包 括 光 伏 、锂 电 、汽 车 、轨 道 交 通 、航 空 航 天 等 细 分 行 业 的 世 界 � � � 强 及 国 际 化 知 名 企 业 。

� × � � 小 时 在 线 的 客 户 服 务 体 系，
我 们 在 全 国 各 地 有 专 业 的 售 后 技 术 服 务 团 队，全 方 位 为 客 户 提 供 专 业 的 支 持 和 服 务 。

服务宗旨

提供极致服务，
四心服务理念。

��

服务时间

 确保客户全时域覆盖。

��

全球区域服务团队

 确保客户区域全覆盖。

��

行业场景化解决方案

��

 确保客户全场景覆盖。

服务特色

主动服务+培训调试+备件。

��

快速响应

 备件区域化+专车服务。

��

渠道赋能

 机器人培训+能力认证。

��

售后技术服务
AFTER-SALES
TECHNICAL SERVICE

PAGE
��/��

- 电子制造 -- 汽车 -

- 光伏 - - 锂电 -

- 卫浴、家具、其他一般工业 -



微信公众号

EFORTROBOT

微信视频

埃夫特机器人

抖音

��������EFORT

快手

����������

- 关 注 我 们 -

扫 码 获 取 更 多 产 品 信 息
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